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Hankkeessa tarkastellaan, miten robotiikan ja tekoalyn avulla voitaisiin

helpottaa poimijoiden tyota ja lisata poimintatyon tuottavuutta.

" Hyddynnetaan autonomisia, erilaisilla sensoreilla varustettuja
droneja datan keraamisessa ja laaditaan 3D-malleja metsista, jotta
voitaisiin arvioida tarkasti marjapaikat ja potentiaaliset sadot.

= Keratyn datan avulla laaditaan tekoalymalleja, joilla autetaan

poimijoita marjojen paikantamisessa ja poimintatyohon liittyvien
toimintojen optimoinnissa.

" Lisaksi poimijoille tarjotaan navigointi- ja paikannuspalveluita seka
fyysista tukea tyoskentelyn helpottamiseksi.

" Teknologian avulla pyritaan edistamaan poimijoiden turvallisuutta.

Aineistonkeruut ja testaukset Suomessa

Kuva 1. Kuvakaappaus Kuva 3. Kutsulaitteen nappia
llomantsi (heinakuu 2023) puolukkakarttasovelluksesta. painamalla drooni saapui eksyneiden
: N Kartassa punaisuus kuvaa marjastajien luo ja johdatti heidét
N -
Nuuksio (heina-elokuu 2024) mahdollisuutta hyvédédn turvallisesti pois metsdsta.
" Rovaniemi (syyskuu 2024) marjasatoon (mitd Kuvaaja: Paul Chippendale.

tummemman punainen, sita

" Testaukset jatkuvat viela vuonna 2025. ) .
enemmdn puolukoita).

Testausviikko Rovaniemellé (2.—6.9.2024)

Lahes 20 marjanpoimijaa testasi Maanmittauslaitoksen Paikkatieto- J
keskuksen kehittamaa puolukkakarttasovellusta (kuva 1).
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hyodyntaen laserkeilausaineistoja ja siita laskettuja puusto- ja
korkeusmalliominaisuuksia seka tuhansia kannykalla otettuja kuvia
alueen puolukkakasvustoista.

=  Kukin poimija teki useita testeja: ensin kerattiin marjoja poimurilla
(5 tai 10 min.) ilman puolukan satokarttaa ja taman jalkeen satokartan
avulla.

, o 3 . o Kuva 2. Rovaniemelléa testattiin, miten puolukoiden kuljetus droonilla
= Alustavat tulokset lupaavia: poimijaa kohden keratty marjamaara onnistuu. Kuvaaja: Paul Chippendale.

kasvoi keskimaarin 20 %, kun poimijan kaytossa oli
puolukkakarttasovellus. Lisatietoja:

= Marjut Turtiainen, puh. 044 493 6719,
marjut.turtiainen@arktisetaromit.fi,

" Birgitta Partanen, puh. 040 580 1186,
birgitta.partanen@arktisetaromit.fi,

Lisaksi testattiin mm. droonien kayttomahdollisuuksia marjastuksen
apuna ja tukena:

" marjasaaliin kuljettaminen (kuva 2)

» eksyneen marjastajan opastaminen pois metsasta (kuva 3) « Juha Hyyppa, puh. 041 519 4451, juha.coelasr@gmail.com
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Hankkeessa on mukana yhdeksan organisaatiota seitsemasta eri Euroopan maasta. Suomesta mukana ovat Tampereen yliopisto, Maanmittauslaitos ja Arktiset Aromit ry.
Euroopan unionin rahoittama. Esitetyt nakemykset ja mielipiteet ovat ainoastaan taman tekstin laatijoiden nakemyksia eivatka valttamatta vastaa Euroopan unionin tai
Viestintaverkkojen, sisaltojen ja teknologian paaosaston kantaa. Euroopan unioni tai Viestintaverkkojen, sisaltdjen ja teknologian paaosasto eivat ole vastuussa niista.
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